
 
 
 
 
 
 
 

Organização:  

 

Programa 

Seminário RITMUS - Mobilidade e Transportes Sustentáveis 

11 de Fevereiro 2019, Sala 131 – CES - 14:00h 

 

Introdução 

A RED IBEROAMERICANA DE MOVILIDAD Y TRANSPORTE URBANO SOSTENIBLE - RITMUS é um projeto de 4 anos, 

financiado pelo Programa Iberoamericano de Ciencia y Tecnología para el Desarrollo (CYTED) e integra parceiros da 

Argentina, Brasil, Colômbia, Costa Rica, Cuba, Equador, El Salvador, Espanha, Guatemala, Honduras, México, Panamá, 

Portugal, Venezuela. Os parceiros portugueses são a Universidade de Évora (coordenadora do grupo português) e a 

CIMAC – Comunidade Intermunicipal do Alentejo Central. Tem como objetivo geral o desenvolvimento de redes 

colaborativas de âmbito Iberoamericano no âmbito da mobilidade sustentável, envolvendo entidades de I+D+i, 

empresas, administração pública, e demais interessados nestas temáticas. Pretende a realização de estudos ao nível 

regional das fontes energéticas, tecnologias, infraestruturas e ferramentas que permitam um transporte mais 

eficiente e sustentável. Ao mesmo tempo avaliar o grau de preparação e necessidades das estruturas de planeamento 

e gestão do transporte para assumir o novo paradigma da mobilidade sustentável. 

Atualmente colocam-se diversos desafios no que respeita à mobilidade e transportes sustentáveis. O sector dos 

transportes quer de passageiros, quer de mercadorias é atualmente responsável por cerca de 1/3 das emissões de 

GEE a nível mundial. Em Portugal, o consumo energético do sector dos transportes representa cerca de 36% do 

consumo de energia final do País, sendo o modo rodoviário responsável por mais de 23,5% do total das emissões de 

gases com efeito de estufa (GEE) (https://www.adene.pt/mobilidade/). Paradoxalmente, vive-se o desafio do 

despovoamento do interior do país e da fraca acessibilidade ao transporte de qualidade. 

Este seminário tem como objetivo apresentar a Rede RITMUS e as suas potencialidades e o debate das questões do 

planeamento e mobilidade urbana sustentável nos diversos territórios. 

 

14:00 – Sessão de Abertura 

Reitora da Universidade de Évora, Ana Costa Freitas 

Coordenador Geral da Rede RITMUS, Luis Manuel Navas, Universidad de Valladolid 

Coordenadora da Rede RITMUS Portugal, Teresa Batista, Universidade de Évora 

 

14:15 - “RITMUS. RED IBEROAMÉRICANA DE MOVILIDAD Y TRANSPORTE URBANO SOSTENIBLE” – Programa 

CYTED 

 APRESENTAÇÃO DA REDE RITMUS – OBJETIVOS, PARCERIA E METAS  

Luis Manuel Navas – Coordenador Geral da Rede RITMUS 

 

 ENFOQUE DE SOSTENIBILIDAD SOCIAL PARA LA MOVILIDAD URBANA Y SU IMPACTO EN LA 

MEJORA DEL HÁBITAT. 

Carlos Ernesto Grande Ayala, Universidade Centro-americana José Simeón Cañas (UCA), El Salvador 

 

 

https://www.adene.pt/mobilidade/
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MOVILIDAD URBANA SOSTENIBLE EN CIUDAD DE GUATEMALA 

Eddy Morataya, Director de Movilidad Urbana, Municipalidad de Guatemala 

 

 MATRIZ ENERGÉTICA, EFICIENCIA ENERGÉTICA Y EMISIONES DE GEIs DEL SECTOR TRANSPORTE EN 

HONDURAS 

Marco Antonio Flores Barahona, Universidad Nacional Autónoma de Honduras 

 

 MOBILIDADE E TRANSPORTES SUSTENTÁVEIS NO ALENTEJO CENTRAL  

Teresa Batista e Ricardo Barros, CIMAC 

Debate 

 

16:00 – Pausa para café 

16:15 – Mesa Redonda “Mobilidade e Transportes na região Alentejo” 

Moderação: Carmen Carvalheira, Vice-Presidente da CCDRA 

 Carlos Pinto Sá, Presidente da Câmara Municipal de Évora e CIMAC 

 Hugo Oliveira, AMT – Autoridade de Mobilidade e Transportes 

 Germano Martins, IMT/GTAT – Grupo de trabalho de Autoridades de Transporte 

 Representante da AMAL - Comunidade Intermunicipal do Algarve (a confirmar) 

 Pedro Deus, Rodoviária do Alentejo 

 Luis Manuel Navas, Coordenador Geral da Red RITMUS 

 Rosalina Pisco, Investigadora e Docente da Universidade de Évora 

 

Debate 

17:30 – Encerramento Carlos Pinto Sá, Presidente da CIMAC 

 

Streaming da sessão: https://videocast.fccn.pt/live/aai_uevora/ritmus 

 

https://videocast.fccn.pt/live/aai_uevora/ritmus

